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به زبان انگلیسیپیشنهادهکلمات کلیدی و عنوان 

کاربردهاو تحقیقاصلی زمینهشرح موضوع کلی و 

و ضرورت انجام پژوهشکارهای انجام شده 

، اهداف تحقیق پیشنهادی و مراحل انجام آننوآوری هابیانمسأله، تعريف

آنتامینو نحوه هزينه، برآورد نیازامکانات مورد 



کلمات کلیدی:
؛ مرتبه شیلغز؛ اختلال باد؛ کنترل حالت عملگر؛ عیب حسگر؛ تحمل عیب؛ عیب همکارانهتشخیص عیب؛ کنترل •

کسری

عنوان به زبان انگلیسی:

 Development of an Isolation Diagnosis Algorithm for actuator and sensor fault 

Isolation and Toleration in fixed-wing Drones

 کاربردهاو تحقیقاصلی زمینهشرح موضوع کلی و:

خطا ذیرتحمل پتعاونی  همکارانهو کنترل خطا عیب  تخمین ،تشخیص  عیبآشکارسازیمسئله اهمیت مطالعه •
م هایسیستنظارتی و کنترل ایمن مأموریت هایاهمیت نظری و ضرورت عملی زیادی برای پرواز ایمن عیب از 

پهپادچند 

عیت آشفته به معیوب فرصت ارسال اطلاعات وضپهپادهایکه به ارتباطی شامل اتصالات شبکه پهپادسیستم چند •
ا مقایسه بدر + احتمال برخورد و شکست ماموریت انجام شده سبب افزایش + دهدمجاور را می پهپادهایهمه 
FD  تحمل پذیر عیب کنترل وftc تنهاپهپادهایبرایfd وFTCC  پیچیده  فزاینده ایبه طور پهپادچند برای

.هستند



 به دلایلپهپادهانظر گرفتن یک محدودیت حالت برای اهمیت در:
جلوگیری از وقوع حوادث•

پهپادهاتضمین ایمنی •

سیستم ثبات بهبود•

کاراییو عملکرد افزایش•

در رابطه با مشکلات کنترل محدودیت پیشنهادی روش های:

(BLF)مقاومتیلیاپانوفو تابع (MPC)پیش بینمدل ثابت، کنترل مجموعه ایروش •

 و طرح لغزشیمبتنی بر ناظر حالت خطا عیب تشخیص ارائه یکFTC  خطاعیبهادر برابر کوادروتورپهپادهایزمان محدود برای
کنترلبرای بهبود استحکام عملکرد محرک در این پژوهش و حسگرو اختلالات 

مروری بر کارهای انجام شده و ضرورت انجام پژوهش:
عیوب پرداخته و افزایش سرعت و دقت تشخیصغیرخطیتمامی مطالعات تحقیقاتی گذشته بر دو مساله مواجهه با یک سیستم •

یص انواع عیوب در با رویکرد افزایش دقت و سرعت تشخغیرخطیبر این اساس، تمایز این کار بر ایجاد یک سیستم کنترل . نشده
.استچندگانهپهپادهای

بودن آن برای این  غیرخطیمرتبه کسری به دلیل ماهیت کنترل لغزشیاستفاده از تکنیک های مختلف پیشنهادی مانند کنترل مد •
آشکارسازیدقت و افزایش جدید راهکاریک جهت ارائه مساله تشخیص عیوب 

در این کار فازیبه دلیل تاخیر کم سیستم های برای افزایش سرعتفازیمدل استفاده از •



:ن، اهداف تحقیق پیشنهادی و مراحل انجام آنوآوری هابیانمسأله، تعریف

 ش های چالبا عدم قطعیت از غیرخطیهای برای یک کلاس از سیستم حسگرخطای طرح کشف عیوب طرح برآورد
. می باشدبا بال ثابت پهپادهایسیستم های کنترل 

 خطای یریاندازه گدریافت اطلاعات عیب قابل با و محرکحسگراولیه چند خطاعیبهایبندی شناسایی و طبقه امکان
اندازه گیریقابل 

 باشندساختار کنترل غیر خطی می ؛ نیازمند غیرخطیعنوان یکی از سیستم های یهعمل عیوب تشخیص.

 رای اولین بار به مرتبه کسری بلغزشیمد حالت ناظر غیر خطی شامل این کار  از ناظر مرتبه کاهش یافته توصیفگر در
ی با خطسیستم های خطاعیبمساله، توصیفگر  برای حل مشکلات تخمین وضعیت و غیرخطیدلیل ماهیت 
پیشنهاد  حسگرو اختلالات محرک و خطاعیبهادارای پهپادچند سیستم هایو محرک، در حسگرخطاعیبهایاختلالات، 

.اندشده 

 روش استفاده از یکFTC  معرض بال ثابت که درپهپادهایبرای مقیاس بندیشده و تبدیل حالت با تابع توزیع
.هستندحالت کامل  محدودیت هایو حسگرخطاهای عیوب محرک و 

 طرح طراحی یکFTC  پهپادهایرش  ، برای حل مشکل رفع عیوب ردیابی نگفازیتطبیقی، مبتنی بر سیستم منطق
خطاعیبیزاویه نگرش چرخش و محدودیت هایمحرک، اشباع محرک و خطاعیبیبال ثابت تحت 



 طرح هایتوسعهFTCC ًه ارتباطی توزیع شدمعماری هایپیرو و -رهبرشکل گیریبر اساس عمدتا
پهپاد-چندبهبود بهتر عملکرد عملیات مشترک کل سیستم چند برای 

 یک راهبرد  استراتژی  پیشنهادFTCC  محرک و خطاعیبهایبال ثابت با پهپادهایبرای مجموعه
لغزشید کنترل کننده م)و حساب کسری ( فازیمنطق )استفاده از معماری یادگیری هوشمند با حسگر

،  (مرتبه کسری

تم برای تعیین سطح اطلاعات دریافتی از سیسفازیبرای تعیین آستانه فازیسیستم منطق از استفاده
.بادموجود در شرایط سرعت مختلف قطعیت های و محرک تحت عدم حسگرعیوب 

 های مختلف  خطاعیبمرتبه کسری، برای تشخیص لغزشیکننده مد -کنترل استفاده از

 نسبت به ه کاین روش کنترل پیشنهادی افزایش دقت شناسایی عیوب و بهبود سرعت شناسایی هدف
.میدهدرا افزایش پهپادهااصلاح تحمل عیوب در 

 طرح هایپیشنهادFDوFTCC  و حسگرعیبهایمحرک، عیبهایبال ثابت در برابر پهپادهایبرای
باداختلالات 



:آنتامینو نحوه هزینه، برآورد نیازمورد امكانات

 و گراشپرینالزویردسترسی به کتب و مقالات معتبر از سایتها و مجلات معتبر علمیIEEE و  ....
.، رایانه با پردازنده قویمتلبنرم افزار ، 



با سپاس از 
داوران، استادان و حاضران گرانقدر


